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摘 要：论述了利用单片机实现智能遥控监视的系统硬件组成及软件设计，介绍了一种单一遥控

器对多台监视仪遥控的技术*
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为了对一些重要场合进行监视，防止意外情况

发生，智能遥控监视系统的研制与使用日益受到社

会各界的重视*智能遥控监视系统是一种由单片机

控制的遥控多台监视仪的系统*这种系统既能手工

控制又能遥控电视监视器，通过对监视器的遥控或

手工控制，达到切换监视频道，调节摄像仪的镜头

焦距、拍摄方向等功能*是对宾馆、商场、政法部门

及矿井、化工等行业的重要场所及危险作业区域进

行监视的有效工具*

A 基本工作原理

整个系统由0%/!单片机、遥控器、键盘电路、

指示灯、监视器、摄像仪、故障电路等组成*操作人

员可通过键盘上的按钮或用遥控器选择监视频道，

调节摄像仪的镜头焦距、拍摄方向等*当出现故障

时，系统会自动报警，并立即切换到该监视频道（只

有当故障消除，报警才会被解除）*通过设定监视器

号，用遥控器实现对指定的监视器的控制操作*

B 系统组成结构

系统由遥控接收器、0%/!单片机及外围电路组

成*通过“0!55”扩展单片机的8／[口，“0!55”的6
口和\口用于连接键盘输入矩阵电路，以读入键盘

的按钮值*0路故障电路同与门相连接，作为与门的

0路输入，当有一路监视频道出现故障时，故障电路

的该路输出信号为低电平，导致与门的输出亦为低

电平，而与门的输出端与“4/*/”（3!的外触发信号

端 ）连接，触发“8+3!”的故障中断，再利用“0!55”

的M口读入故障信号以判断究竟是哪一路监视频

道出现了故障*单片机通过“/&/”与#盏自动定时
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灯相连，!盏自动灯说明有!档自动定时时间"“#$"
%”!“#$"&”通过“$’(”与(路监视频道相连，用于

频道的切换；再通过“&!!”与(路设防电路相连以

判断哪一路被设防，以便在自动状态时可以跳过这

一路"具体安排见图$"

图! 系统组成原理
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5 软件设计

系统开始运行时先进行初始化，然后判别有无

按钮被按下，如有键被按下，则根据不同的键作不

同的处理"接下来判别有无收到遥控指令，如有则

根据收到的不同指令作出相应的处理，处理完后再

去判别有无按钮被按下，如此循环地工作"详细安

排见图&"其中“)&*”用来存放遥控器的工作状态及

发来的指令"遥控器工作时单片机将中断主程序的

工作，以接收来自遥控器的指令"遥控器工作时先

按+,--键，再按监视器号，再按操作指令，前两步

骤确定了遥控器是对该监视器进行操作，以后所发

的遥控指令均对该监视器起作用"若要对另一台监

视器发遥控指令，则应重按+,--键，按新的监视

器的监视器号后再发具体操作指令"当)&*."

$/，"’/时，分别表示遥控器处于按了+,--键后

及按了监视器号后的两种状态"当)&*."’/时，

遥控器收到指令后求出指令码与"%0%/的或值后

放到“)&*”中"主程序先求出“)&*”与"%0%/的与

值放,中，再判别,."%0%/否，若等于则表示

“)&*”中有遥控器收到的遥控指令，求出“)&*”与"

$1/的与值放,中，“)&*”再赋值为"’/，再去调用

相应的指令处理程序进行处理"当监视器处于自动

状态时，系统会自动在所连接的(路频道之间循环

切换，如某一频道被设防，系统会自动跳过此频道"
系统还允许设定自动状态时的定时时间，该时间表

示频道循环切换时每个频道的延时时间，设为从短

到长的!个档次，分别表示为$盏灯亮，&盏灯亮，’
盏灯亮，!盏灯亮"当监视器处于手动状态时，操作

员可手动或遥控设定监视器切换到某一频道"每个

频道的延时时间的控制则由计数器“2%”或“2$”完

成，在“2%”或“2$”中断中处理自动状态时的频道的

自动切换"

图6 主程序流程图
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遥控接收器与“342%”外中断源输入端“#’"&”

相连，当 操 作 遥 控 器 时，“342%”为 高 电 平，触 发

“342%”外中断，“342%”中断时，单片机就去接收遥

控器传来的指令"指令传送格式为：当某一位传送

的是“$”时，两个脉冲间隔是&56，而当某一位传送

的是“%”时，两个脉冲间隔是$56"一个传送指令的

码由$7比特（832）的编码即$7个脉冲组成，如图’
所示"

图5 遥控器发送的信号“!”，“9”与脉冲间隔示意

"#$%5 :#4$’42-.*+;/,#(1,’<4+4(=/#$(4+“!”，

“9”/,(130’,2-1,>)4(1’-++,’
在接收端，为避免其它遥控系统的干扰，需要

检查有没有$*位数据"具体地说，在第$*个脉冲之

后，在!56时间内检查是否有第$(个脉冲"在传送

编码的一组码中，9:2端输出的第*个脉冲的上升

沿为“-”，第*个脉冲的上升沿为“/”，有+42)信
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号输出!编程实现时，考虑到脉冲间隔是"#$或%
#$的测量的困难性，故采用计数器“&’”的计数方

式，以外中断信号触发后对标准脉冲计数的方法，

判别传送的脉冲是“"”还是“’”，具体的判别程序

为：

#()*#(+，!,"-；设&’为计数方式

.-’：#()/0，*-’
#()*-’，!’’- .123/0，!’4-，.-"
#()*5’，!’’- .-"：12..-%；是无效位

.5/. 1670!%，.-’
$3*6*/’ #()/0，*-’；是有效

位，开始

12670!%，8 .123/0，!’0-，239"；

判别该位是:":或:’:
;.;55.-’；接收第"位 239"：12.239%
;.;55.-’；接收第%位 .5/.；是:’:
;.;55.-’；接收第0位 $1#72390
;.;55.-’；接收第<位 239%：$3*6.；是:":
;.;55.-’；接收第=位 2390：//.;；移位放入

>中

;.;55.-’；接收第?位 .-%：/3*
;.;55.-’；接收第4位

;.;55.-’；接收第@位

单片机在遥控器接收中断处理时，当接收到指

令后，先 判 断 该 指 令 是 否 为A>BB指 令，若 是 则

C%4D!’"E，否则判别C%4D!’"E否，若C%4D!

’"E则再判别指令是否等于监视器号，若等于则表

示以 后 遥 控 器 将 对 本 监 视 器 进 行 控 制，C%4D!

’0E!若C%4!!’"E，则再判别C%4D!’0E否，若

C%4D!’0E，则本次取到的指令就是真正的对监视

器起作 用 的 指 令，将 该 指 令 或 上!’F’E 后 放 到

“C%4”中，然后退出中断子程序!“GH&’”中断处理

程序流程详见图<!

图! "#$%（遥控器）中断处理程序流程
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! 结 语

本系统是单片机技术、遥控技术与监视技术结

合在一起的成果［"，%］，既解决了监视系统的监控问

题，又给系统加上了遥控功能!作者利用这种原理

试制成功了几台智能遥控监视器，这种监视器和电

视机及可控制的电视摄像头组成一个完整的智能

遥控监视系统，通过司法、宾馆、煤矿等单位的使

用，用户反映本系统不仅有自动线路切换功能，还

有手工操作功能及故障报警功能，还能通过遥控器

遥控系统的运行，能够很好地满足工作的需要!实

践证明本系统的设计思想正确可行，值得推广!
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